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[bookmark: _Toc217922569]1、引用标准或文档 
《SAE J1939》- SAE 标准 
ISO11898-1 
ISO11898-2 
2、 [bookmark: _Toc217922570]通讯规范
[bookmark: _Toc217922571]2.1物理层规范 

· CAN  节点底层硬件应符合 SAE J1939- 11  物理层规范； 
· CAN  总线通信电缆采用屏蔽双绞线（阻燃，0.5mm），所有CAN总线均有两个终端电阻（120欧姆）； 
· CAN  信号线远离动力线（0.5m以上），CAN信号线远离低压常火电源（0.1m以上）； 
· CAN  分支与主干的长度原则: 
为了解决分支过长带来的问题，应根据不同波特率，制定最长分支距离的规范。ISO11898-1/2中对高速CAN
的分支长度规定值是1Mbps下最长0.3米。其他波特率的最长分支一般由应用厂商自定义。原则是:分支长度
总和+主干长度<总线传输极限长度(注意极限长度一般要*0.7使用);分支总和一般不超过总长度的30%。
· 电缆屏蔽层连续导通，建议每个部件的网络插座有屏蔽层接头，在部件内部，屏蔽层通过串接 1  个电
阻和1个电容与部件控制机箱地可靠相连； 
· 网络系统不同级别的 CAN  网络物理上应完全隔离，其相互间的数据交换必须通过控制器网关才能实现。 
推荐使用can线距离
	CAN 波特率/kbps 
	最大总线长度/m 
	最大分支线长度/m 

	1000 
	40 
	0.3 

	500 
	100 
	0.75 

	250 
	250 
	1.5 

	125 
	500 
	3.75 


[bookmark: _Toc217922572]2.2数据链路层规范 
·  数据链路层的规定主要参考 CAN2.0B  和 J1939  的相关规定； 
·  250kbps  默认传输速率 （依据客户定制125-1000kbps），使用CAN扩展帧的29位标识符并进行了重新定义；
表一 ·CAN 扩展帧帧格式
	IDENTIFIER 11BITS 
	SRR 
	IDE 
	IDENTIFIER EXTENSION 1 8 BITS 
	RTR 

	PRIORITY 
	R 
	DP 
	PDU FORMAT(PF) 
	SRR 
	IDE 
	PF 
	PDU SPECIFIC(PS) 
	SOURCE ADDRESS(SA) 
	RTR 

	3 
	2 
	1 
	1 
	1 
	8 
	7 
	6 
	5 
	4 
	3 
	
	
	2 
	1 
	8 
	7 
	6 
	5 
	4 
	3 
	2 
	1 
	8 
	7 
	6 
	5 
	4 
	3 
	2 
	1   
	

	28 
	27 
	26 
	25 
	24 
	23 
	22 
	21 
	20 
	19 
	18   
	
	
	17 
	16 
	15 
	14 
	13 
	12 
	11 
	10 
	9 
	8 
	7 
	6 
	5 
	4 
	3 
	2 
	1 
	0   
	

	其中，优先级为 3位，可以有 8个优先级；R固定为 0；DP现固定为 0；8 位的 PF为报文代码；8位的 PS为目标地址或组扩展；8位的 SA为发送此报文的源地址。 





·  数据格式约定： 
每帧报文数据域均为8字节，对无效或预留的字节或位填充方式： 
无效或者预留位可以直接发送0来填充位置。 
数据转换公式： 实际数值 =（总线上传送的数值×分辨率）+偏移量 

数据发送顺序：（发送方）字节发送顺序：字节 0、字节 1 、 … … 、字节 7 
（发送方）位发送顺序：位 7 、位 6 、… … 、位 0 

数据编码定义：无特别说明的情况下，字节排序采用Intel编码格式，低字节在前，高字节在后。 



[bookmark: _Toc217922573]3 、CAN 报文帧内容定义
[bookmark: _Toc217922574]3.1 、主控指令帧（主控 0X18EF2010） 冗余CAN（0X18EF2011）
	发送节点 
	接收节点 
	ID 
	周期 ms 

	主控
	电机控制器 
	0x18EF2010 
	500 

	数据 

	字节 
	位 
	参数 
	备注 

	Byte0
	4-7
	预留 
	

	
	3
	支路二通信状态
	0:正常 1：中断 当检测到支路二通信中断时向电机控制器反馈该信息

	
	2
	支路一通信状态
	0:正常 1：中断当检测到支路一通信中断时向电机控制器反馈该信息

	
	1
	复位指令
	0:无效 1：有效  仅故障状态下有效（推进电机反馈故障状态后发送复位指令，故障支路执行复位，消除故障）

	
	0
	使能命令 
	 0：无效 1：有效 (具体指控制器IGBT的开关指令。当为0时，   控制器不工作，IGBT关管，不输出电流。当为1时，控制器开始工作，IGBT按PWM开管，并根据主控具体指令控制电机工作，需要先给定预充之后再给定使能可以进行工作。)

	Byte1 
	
	预留
	

	Byte2 
	
	（转速模式）期望转速（低字节）
	有符号数，偏移量：0，分辨率：1

	Byte3 
	
	（转速模式）期望转速（高字节） 
	

	Byte4 
	
	预留
	

	Byte5 
	
	预留
	

	Byte6 
	
	预留
	

	Byte7
	
	预留
	



例：
	操作 
	转速 

	启动并给定1000转速
	01 00 E8 03 00 00 00 00 

	停机
	00 00 00 00 00 00 00 00 

	复位 
	02 00 00 00 00 00 00 00 






[bookmark: _Toc217922575]3.2 、主控限制帧（主控 0X18EF2110） 冗余CAN（0X18EF2111）

	发送节点 
	接收节点 
	ID 
	周期 ms 

	主控
	电机控制器 
	0x18EF2110 
	500 

	数据 

	字节 
	位 
	参数 
	备注 

	Byte0 
	
	预留
	 

	Byte1 
	
	预留
	

	Byte2 
	
	预留
	 

	Byte3 
	
	预留
	

	Byte4 
	
	预留 
	

	Byte5 
	
	预留 
	

	Byte6 
	
	预留
	

	Byte7 
	
	预留 
	






[bookmark: _Toc217922576]3.3 、电机控制器支路一故障报警 状态帧 1（0x18EF1020） 冗余CAN（0X18EF1021）
	发送节点 
	接收节点 
	ID 
	周期 ms 

	电机控制器 
	主控
	0x18EF1020 
	200 

	数据 

	字节 
	位 
	参数 
	备注 

	Byte0 
Byte1 
	0
	CPLD自检故障标志
	

	
	1
	温度继电器过温故障
	

	
	2
	A相绕组过温故障
	

	
	3
	B相绕组过温故障
	

	
	4
	C相绕组过温故障
	

	
	5
	逆变组件底板过温故障
	

	
	6
	输出滤波器过温故障
	

	
	7
	筒内空气过温故障
	

	
	8
	超速故障
	

	
	9
	紧急停机故障
	

	
	10
	
	

	
	11
	协调通信丢失故障
	

	
	12
	协调故障停机
	

	
	13
	
	

	
	14
	
	

	
	15
	
	

	Byte2 -3
	0
	逆变A1相驱动1(上管)故障
	

	
	1
	逆变A1相驱动2(下管)故障
	

	
	2
	
	

	
	3
	
	

	
	4
	逆变B1相驱动3(上管)故障
	

	
	5
	逆变B1相驱动4(下管)故障
	

	
	6
	
	

	
	7
	
	

	
	8
	逆变C1相驱动5(上管)故障
	

	
	9
	逆变C1相驱动6(下管)故障
	

	
	10
	
	

	
	11
	
	

	
	12
	硬件总故障
	

	
	13
	驱动总故障
	

	
	14
	采样总故障
	

	
	15
	24V欠压故障
	

	Byte4 
Byte5 
	0
	A相软件过流故障
	 

	
	1
	B相软件过流故障
	

	
	2
	C相软件过流故障
	

	
	3
	母线电压过压故障
	

	
	4
	母线电压欠压故障
	

	
	5
	输出缺相故障
	

	
	6
	预充电故障
	

	
	7
	
	

	
	8
	A1相硬件过流故障
	

	
	9
	C1相硬件过流故障
	

	
	10
	
	

	
	11
	
	

	
	12
	
	

	
	13
	
	

	
	14
	
	

	
	15
	母线过压硬件故障
	

	Byte6 
Byte7 
	0
	直流母线1电压偏高报警
	 

	
	1
	直流母线1电压偏低报警
	

	
	2
	A相绕组温度偏高报警
	

	
	3
	B相绕组温度偏高报警
	

	
	4
	C相绕组温度偏高报警
	

	
	5
	逆变组件底板温度偏高报警
	

	
	6
	输出滤波器温度偏高报警
	

	
	7
	筒内空气温度偏高报警
	

	
	8
	遥控CAN通信中断报警
	

	
	9
	485通信中断报警
	

	
	10
	协调CAN通信中断报警
	

	
	11
	参数设置失败报警
	

	
	12
	flash读取失败
	

	
	13
	直流母线2电压偏高报警
	

	
	14
	直流母线2电压偏低报警
	

	
	15
	协调光纤报警
	


[bookmark: _Toc217922577]3.4 、电机控制器支路二故障报警 状态帧 2（0x18EF1120） 冗余CAN（0X18EF1121）
	发送节点 
	接收节点 
	ID 
	周期 ms 

	电机控制器 
	主控
	0x18EF1120 
	200 

	数据 

	字节 
	位 
	参数 
	备注 

	Byte0 
Byte1 
	0
	CPLD自检故障标志
	

	
	1
	温度继电器过温故障
	

	
	2
	A相绕组过温故障
	

	
	3
	B相绕组过温故障
	

	
	4
	C相绕组过温故障
	

	
	5
	逆变组件底板过温故障
	

	
	6
	输出滤波器过温故障
	

	
	7
	
	

	
	8
	超速故障
	

	
	9
	紧急停机故障
	

	
	10
	
	

	
	11
	协调通信丢失故障
	

	
	12
	协调故障停机
	

	
	13
	
	

	
	14
	
	

	
	15
	
	

	Byte2 -3
	0
	逆变A1相驱动1(上管)故障
	

	
	1
	逆变A1相驱动2(下管)故障
	

	
	2
	
	

	
	3
	
	

	
	4
	逆变B1相驱动3(上管)故障
	

	
	5
	逆变B1相驱动4(下管)故障
	

	
	6
	
	

	
	7
	
	

	
	8
	逆变C1相驱动5(上管)故障
	

	
	9
	逆变C1相驱动6(下管)故障
	

	
	10
	
	

	
	11
	
	

	
	12
	硬件总故障
	

	
	13
	驱动总故障
	

	
	14
	采样总故障
	

	
	15
	24V欠压故障
	

	Byte4 
Byte5 
	0
	A相软件过流故障
	 

	
	1
	B相软件过流故障
	

	
	2
	C相软件过流故障
	

	
	3
	母线电压过压故障
	

	
	4
	母线电压欠压故障
	

	
	5
	输出缺相故障
	

	
	6
	预充电故障
	

	
	7
	
	

	
	8
	A1相硬件过流故障
	

	
	9
	C1相硬件过流故障
	

	
	10
	
	

	
	11
	
	

	
	12
	
	

	
	13
	
	

	
	14
	
	

	
	15
	母线过压硬件故障
	

	Byte6 
Byte7 
	0
	直流母线1电压偏高报警
	 

	
	1
	直流母线1电压偏低报警
	

	
	2
	A相绕组温度偏高报警
	

	
	3
	B相绕组温度偏高报警
	

	
	4
	C相绕组温度偏高报警
	

	
	5
	逆变组件底板温度偏高报警
	

	
	6
	输出滤波器温度偏高报警
	

	
	7
	筒内空气温度偏高报警
	

	
	8
	遥控CAN通信中断报警
	

	
	9
	485通信中断报警
	

	
	10
	协调CAN通信中断报警
	

	
	11
	参数设置失败报警
	

	
	12
	flash读取失败
	

	
	13
	直流母线2电压偏高报警
	

	
	14
	直流母线2电压偏低报警
	

	
	15
	协调光纤报警
	




[bookmark: _Toc217922578]3.5 、电机控制器状态帧 3（0x18EF1220） 冗余CAN（0X18EF1221）
	发送节点 
	接收节点 
	ID 
	周期 ms 

	电机控制器 
	主控
	0x18EF1220
	100 

	数据 

	字节 
	位 
	参数 
	备注 

	Byte0 
	
	反馈转速（低字节）
	有符号数 
偏移量：0 
分辨率：1 
显示当前推进电机转速

	Byte1 
	
	反馈转速（高字节）
	

	Byte2 
	
	母线电压（低字节）
	无符号数 
偏移量：0 
分辨率：1 
采集显示当前的母线电压

	Byte3 
	
	母线电压（高字节）
	

	Byte4 
	
	
	 

	Byte5 
	
	
	

	Byte6 
	
	
	

	Byte7 
	
	
	






[bookmark: _Toc217922579]3.6 、电机控制器状态帧 4（0x18EF1320） 冗余CAN（0X18EF1321）
	发送节点 
	接收节点 
	ID 
	周期 ms 

	电机控制器 
	主控
	0x18EF1320
	100 

	数据 

	字节 
	位 
	参数 
	备注 

	Byte0 
	
	A相绕组温度
	有符号数 
偏移量：0 
分辨率：1 
	显示当前电机A相绕组温度

	Byte1 
	
	B相绕组温度
	
	显示当前电机B相绕组温度

	Byte2 
	
	C相绕组温度
	
	显示当前电机C相绕组温度

	Byte3 
	
	逆变组件底板温度
	
	显示当前逆变组件温度

	Byte4 
	
	输出滤波器温度
	
	显示当前输出滤波器温度

	Byte5 
	
	筒内空气温度
	
	显示当前变频器筒内温度

	Byte6 
	
	
	

	Byte7 
	
	
	



